Steuerung mit Atmel-Microcontroller

uC-Steuerung
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Die Konfiguration des Umsetzers kann entweder lokal Uber ein serielles RS232-Kabel oder per Funk mit AFSK-Modem
durchgefuihrt werden

Fernsteuer-Modem
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Der CW-Ton fir die Rufzeichenausgabe wird mit dem PWM-Ausgang des Microcontrollers erzeugt. Ein LC-Parallelschwingkreis
filtert die Grundwelle aus dem Rechteckspektrum und eleminiert den DC-Anteil fur minimalen Tast-Click.

Der 1750 Hz — Rufton wird mit einem OP-Filter 4.0rdnung selektiert und anschliessend im uC gleichgerichtet und
mittelwertgefiltert.

CW.-Ton- und Rufton-Filter
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Die Empfanger-NF und das Signal des lokalen Mikrofons wird Gber einen Dynamik-Begrenzer geschickt, um die maximale
Aussteuerung des Senders begrenzt zu halten.

Mic-Amp und Dynamik-Begrenzung
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Zum Abhdren des Empfangers ist noch ein Lautsprecher-Verstarker eingebaut.
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DEOWE 70cm Repeater Remote Control V1.5

AfuTech DLEBMCG Sept. 2009

&

exit com

Ru-Frequenz # [Hz]

info

Roger-Burzt-Data

RSSI 7 Uy
CALL db0wb GetCall | SetCall | 1,86143554;
R<-ORG 431150000 | Getfisdig | Setfsdio | o] PR
T%-ORG 43750000 | GetTulig | SetTsdig | 8
SEL-TH 1 GetSqlTh | SetGqlTh | F‘15D51| ¢ dBim
SOL-HYST l'li GetSgHyst | SetSglHyst | -
RUFTON-TH 2 GetTanTh | SetTonTh | Center # kHz
BURST/EBEEF 1 GetBurstBeep | SetBurstBeep | 1.3784275
RSS| OFFAOM 1 GetRazi | btnSetR ez | Sql-Th /409
CEMTER OFF/0OM 1 GetCenter | SetCenter | 1
RPT OFF/ON ! Gethpt | SetRpt | SghHyst /0.9
TimTx a0 & GetTimTx | SetTimTx | !

TimReTrig 15 B GciTinReTrig | SetTimReTrig |

TimCall 5 i GetTimCal | SetTimCal |

DT MMF-Pazswort GetDtmfPwd | SetDitrmfPwd |
Debug | SetDefaul: | Reset FSETOUC |

R T -k onitor
IESU
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COM4 geoffnet

Zur Konfiguration des Umsetzers dient ein
PC-Programm.

Damit kann Uber eine RS232-Verbindung
direkt mit dem Umsetzer kommunizieren
werden.

Mit einem AFSK-Modem kann die
Kommunikation auch per Funk erfolgen.

Die wichtigsten Einstellungen sind:

- Squelch-Schwelle
- Squelch-Hysterese
- Repeater ein/aus

Der Umsetzer sendet nach dem Schliessen
der Squelch einen kurzen Datenburst aus,
der mit dem AFSK-Modem und dem PC-
Programm dekodiert werden kann.

Die dabei Ubertragenen Parameter sind die
Feldstarke und die Abweichung zur
Mittenfrequenz vom zuletzt empfangenen
Signal.
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